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Potrošnja goriva
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•Skidanje napona sa plovka (neprecizan metod, zavisi od vozila do vozila)

•Merenje pomo

Izveštaji

•Iskorišćenost vozila (kilometra

•Prekoračenja (brzine, vremena zaustavljanja, o

•Korišćenje vozila van dozvoljenog intervala / no

Servisna knjiga

•Centralizovano vo

Notifikacije
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Princip rada 

 
 
Ne slici je prikazan princip rada GPS/GPRS sistema za praćenje vozila. GPS/GPRS uređaj koji se ugrađuje u vozilo 
prikuplja podatke putem GPS sistema i ostalih povezanih ulaza, obrađuje ih i putem GPRS mreže šalje na server.  
Na serveru se prikupljeni podaci obrađuju, skladište i dalje prosleđuju korisnicima. Korisnik na svom računaru 
može da posmatra prikupljenje podatke i prati kretanje vozila ili da izvrši pretragu podataka za željeni interval.  

 

 

 

 

SmartTrack 
 

Za potrebe praćenja vozila/osoba razvili smo sopstveno softversko resenje koje obuhvata sve funkcije neophodne 

za prikupljanje, skladištenje, obradu i vizuelni prikaz podataka krajnjem korisniku.  

 

Nakon ugradnje uređaja u vozila, usluga vam je na rapolaganju sa bilo kog računara koji ima pristup internetu. 

Aplikacija se instalira sa interneta:   http://www.smartcon.rs/Products/SmartTrack/ClickOnce/publish.htm,  

a svaki sledeći put je možete pokrenuti sa:   Start dugme / SmartCon / SmartTrack. 

Pri svakom pokretanju, aplikacija proverava da li postoji novija verzija i vrši automatski update ako je potrebno. 

 

Ukoliko pristupate mreži iz firme koja ima strožiju IT politiku, neophodno je da bude propuštena komunikacija 

prema IP adresi   91.221.135.230 (www.smartcon.rs) po portovima: 

TCP port 13999 (klijent-server komunikacija) 

TCP port 1433 (klijent-baza komunikacija) 

 

Korisnik aplikacije ne može da utiče na ostatak sistema sta god radio u njoj.  

 

Nakon pokretanja aplikacije, potrebno je da se ulogujete sa svojim korisničkim nalogom:   Application / Login 

I na raspolaganju su vam sledeće mogućnosti: 

 



Polazni ekran 
 

 
 

Nakon što se ulogujete, sa leve strane se pojavi navigacioni panel sa spiskom vasih vozila. U sklopu navigacionong 

panela nalaze se Track objects i Map objects paneli koji sadrze listu vozila i listu dodatih objekata. Između ova dva 

panela se šetate klikom na odgovarajući naziv u dnu navigacionog panela. 

 

Čekiranjem vozila dobijate poslednju poziciju prikazanu na mapi i automatski se postavlja vozilo u On-Line mod. 

Desni klik miša na vozilo u Track objects panelu daje mogućnost pretrage kretanja ili uvida u listu unetih troškova. 

 

Kretanje po mapi možete vršiti povlačenjem miša, zumiranje – točkićem miša ili korišćenjem ikonica za zumiranje.  

Zumiranje desnim tasterom miša – kliknite desnim tasterom miša na mapu i dok držite taster kliknut povucite miš 

u stranu tako da se pojavi pravougaonik koji želite da uveličate. Levi klik miša u pravougaonik vrši zumiranje, a klik 

van pravougaonika poništava akciju. 

 

Providnost mape - imate mogućnost i da posvetlite mapu kako bi istakli vozila i druge objekte. 

 

Promena mape – vrlo lako se možete prebacivati između različitih mapa. Postoji i mogućnost dodavanja 

sopstevnih mapa za korisnike koji imaju takve potrebe (na primer orto-foto mape). 

 

Štampanje mape – omogućuje štampanje mape i svega ostalog sto je iscrtano po mapi onako kako vidite. 

  



On-Line praćenje vozila (Live tracking) 
 

 
 

Čekiranjem vozila automatski se prikazuje njegova poslednja pozicija na mapi i vozilo postavlja u On-Line mod. 

Istovremeno, otvara se Live Tracking panel koji sadrži spisak svih vozila u On-Line modu. Kako pristižu poruke od 

posmatranih vozila tako se ažuriraju podaci u tabeli i na mapi. Vozilo se nalazi u On-Line modu sve dok je 

čekirano.  

 

U on-line modu možete videti: 

• poslednju poziciju,  
• vreme kada je ta pozicija zabeležena, 
• status (upaljeno/ugašeno),  
• brzinu i smer kretanja vozila, 
• ime trenutnog vozača ili poslednjeg vozača ukoliko je vozilo ugašeno, 
• napon na akumulatoru, 
• ostale podatke koje uređaj šalje 
 

Labelu koja je prikacena na vozilo (na mapi) možete pomerati povlačenjem miša, ugasiti i ponovo upaliti 

dvoklikom miša na strelicu koja predstavlja vozilo. 

Live Tracking panel se automatski zatvara ukoliko nema vozila u On-Line modu. 

 

 

 

 

 

 

 



Pretraga kretanja 
 

 
 

Desni klik na vozilo daje mogucnost da izvršimo pretragu (Search / Today, Yesterday or Selected interval).  

Kao rezultat pretrage pojavljuje se prikaz pretrage na mapi sa vizuelno označenim zaustavljanjima, kretanjem i 

prekoračenjima zadate brzine.  Dobijena grafika je interaktivna – prilikom prelaska miša dobijaju se detaljnije 

informacije za svako stanje. 

Istovremeno, otvara se Search Result panel sa tabelarnim prikazom rezultata , graficma i detaljima pretrage. 

 

U sklopu rezultata pretrage dobijate: 

• Pređenu kilometražu 
• Vreme rada motora 
• Maksimalnu i prosečnu brzinu 
• Utrošeno gorivo (na bazi prosečne potrošnje ili na osnovu podataka koje šalje sonda ukoliko je ugrađena) 
• Spisak i detalje za svako stanje (normalno kretanje/prekoračenje brzine/kratko/srednje /dugo zaustavljanje) 
• Grafik brzine, napona akumulatora i senzora goriva (sonde ili plovka) 
 

Postoji mogucnost  

• filtriranja po stanjima i prikaza samo željenih stanja na mapi (npr. samo kratka zaustaljvanja) 
• istovremenog prikaza više pretraga (za različita vozila i/ili različite periode) 
• reprodukcije kretanja (animacija) 
 

Selected interval – klikom na ikonicu sata u vrhu Track objects panela pojavljuju se polja Start i Stop gde možete 

izabrati intervala koji želite da pretražite. Inicijalno je setovano da obuhvati tekuću nedelju. 

 

Podaci o kretaju vozila čuvaju se na serveru 6 meseci. 

Search Result panel se automatski zatvara ukoliko obrišete rezultate svih pretraga. 



Primer grafika 

 
 

Primer filtriranja rezultata pretrage (prikazana su samo zaustavljanja) 

 
 

 

 

 

 

 

 

  



Merenje goriva 
 

Za merenje/kontrolu potrošnje goriva postoje tri mogućnosti: 

• Proračun potrosnje na bazi prosečne potrošnje za svako vozilo (matematički) 
• Grafički prikaz napona sa plovka (neprecizan metod, zavisi od samog vozila) 
• Merenje potrošnje pomoću kapacitivne sonde za teretna vozila (precizan metod, zahteva ugradnju sonde) 
 

Primer grafika i proračuna koji se dobija pomoću kapacitivne sonde  (vidi se trenutak dosipanja goriva i količina) 

 
 

Primer grafika i proračuna koji se dobija pomoću kapacitivne sonde  (vidi se potrošnja goriva) 

 
 

 

 

  



Dodavanje objekata na mapu 
 

 
 

Korisnik može da dodaje objekte od interesa na mapu. Objekti mogu biti tačkasti, kružni, linijski ili u obliku 

poligona. Objekti mogu biti grupisani po tipu (npr. PRODAVNICE, STOVARIŠTA, KONTEJNERI, …) . U Map objects 

panelu u sklopu Navigacije imate spisak svih objekata i mogućnost da ih palite/gasite. 

 

Nakon dodavanja objekata, korisnik može koristiti geofence funkciju da ispita da li je odredjeno vozilo obišlo 

odgovarajuce objekte, izaslo iz određene zone … kao i da vidi vremena kada su se navedeni događaji desili. 

 

Geofence 
 

 



Izveštaji 
 

 
 

Postoji mogućnost generisanja sledećih izveštaja: 

• Izveštaj o prekoračenju brzine 
• Izveštaj o prekoračenju vremena zaustavljanja 
• Izveštaj o korišćenju vozila van dozvoljenog intervala /noću / vikendom 
• Izveštaj o početku i kraju korišćenja vozila za izabrani dan 
• Izveštaj o oštroj vožnji (nagla ubrzanja, kočenja i skretanja) 
 

 

Notifikacija 
 

 
 

Svakog jutra korisnik dobija mejl sa izveštajem za prethodni dan (za svako vozilo i zbirno).  

 


